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1. Wprowadzenie

Sterownik bramowy MOVATIC232 stuzy do sterowania napedami bram
dwuskrzydtowych, zasilanyminapieciem przemiennym 230V, 50Hz, o mocy max. 2 x350W. Moze
wspotpracowac z sitownikami wyposazonymi w wytgczniki kranicowe otwarcia. Konfiguracja
sterownika odbywa sie za posrednictwem menu sterownika w oparciu o wyswietlacz LED i
przyciski. Sterownik posiada funkcje spowalniania ruchu podczas zatrzymywania oraz regulacje
mocy sitownikow. Centrala umozliwia ustawienie automatycznego zamkniecia bramy po czasie
i/lub foto-zamykania (uruchamiane po naruszeniu i ponownym zwolnieniu fotokomarek).
MOVATIC232 posiada wyjscie na rygiel bramowy 12/24V DC oraz dodatkowe wyjscie sterowane
radiowo, mogace pracowac w trybie bistabilnym lub monostabilnym, przeznaczone do
zataczania zewnetrznego urzgdzenia. Sterowanie radiowe odbywa sie za posrednictwem
nadajnikow seriiDTM868MHziopcjonalnie DTM433MHz.

2.Danetechniczne

Parametry podstawowe

* Zasilanie

* Pobdr mocy w trybie stand-by:

* Temperatura pracy (min./max.)

* Gabaryty zewnetrzne obudowy (szer. x gteb. x wys.)
* Sposob montazu

* Obudowa

Wyjscia / Wejscia

* Wyjscie sitownika (napiecie / maksymalna moc/
wbudowany kondensator / ilosc¢)

* Wyjscie lampy sygnalizacyjne;

* Wyijscie zasilania peryferii (fotokomarki, rygiel, itp.)

* Wyjscie zasilania nadajnikdéw fotokomarek

* Wyjscie rygla bramowego

* Wyjscie dodatkowe tryb bistabilny / monostabilny

* Wejscia fotokomorki / liczba
* Wejscia recznego sterowania
* Wejscie recznego sterowania STOP

Funkcje

* Regulacja czasu otwierania i zamykania / faz
miekkiego startu i stopu

* Regulacja mocy sitownikow

* Regulacja opdznienia drugiego skrzydta

* Funkcja auto-zamykania bramy

* Funkcja foto-zamykania

* Foto-test

* Pamiec konfiguracjiurzadzenia

230V AC, 50 Hz
<0,5W

-20°C /+55°C
240x120x 190 mm
obudowa natynkowa
IP-66

230VAC/2 x350W / brak /2

OC max. 24VDC/6W

24V DC, 0,5A

typu OC

12/24V DC, 4 sek. przy otwieraniu
przekaznikowe (bezpotencjatowe),
max. 1A/30V AC/DC
programowalne, typu NC /2
programowalne, typu NO

typu NC

tak

tak

tak

0,1..9,9 min.
0,1..9,9 min.
tak
nieulotna




Sterowanieradiowe

* Czestotliwos¢

* Impedancja wejsciowa anten

* Anteny

* Pojemnosc¢ pamieci

* Konfiguracja pilota

* Mozliwosc kasowania catej pamieci

* Mozliwosc¢ kasowania pojedynczego pilota

* Mozliwos$¢ dodania pilota bez ingerencji w sterownik
* Zablokowanie funkcji zdalnego dopisywania

Moduty dodatkowe
* Modut radiowy 433MHz

868MHz

500hm

drutowe, zaciski do ant. zewn.
35 pilotow

przypisanie funkcji do przycisku
tak

tak

tak, zdalne dopisywanie pilota
tak

SHR433




3.Instalacja
3.1.Wazne przypomnienie

Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢ wykonane przez doswiadczonyi
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa. W urzgdzeniu
wystepuje niebezpieczne napiecie 230V / 50Hz, wszystkie potaczenia nalezy wykonywad przy
wytgczonym napieciu. Sterownik zaklasyfikowany jest do kategorii urzagdzen “Bramy i drzwi
automatyczne”, wymagajacej szczegodlnej dbatosci o wzgledy bezpieczenstwa. Zadaniem
instalatora jest zamontowanie systemu w sposob na tyle bezpieczny, aby maksymalnie
zminimalizowac ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujaca instalacje
urzadzenia bez przestrzegania wszystkich majgcych zastosowanie przepisow, jest
odpowiedzialnaza ewentualne szkody, ktdre urzgdzenie moze spowodowac.

3.2.0pis urzadzeniaisposobuinstalowania

W sktad sterownika wchodzi ptyta gtdéwna oraz obudowa. Obudowa posiada cztery
punkty do zamocowania jej na pionowej powierzchni[1] oraz z kazdej strony przepusty kablowe.
Ptyta gtdwna (rys. 2) powinna zostac przykrecona do punktow [2] z rys.1. Obudowa sterownika
posiada stopien szczelnosci IP66. Przewody nalezy doprowadzi¢ do urzadzenia poprzez dolng
cze$¢ obudowy. Podczas wykonywania otworéw w obudowie nalezy pamietac o
zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”.

Rys.1. Widok obudowy sterownika, z zaznaczeniem miejsc montazu obudowy [1] i sterownika [2].
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Rys.2. Widok ptyty gtdownej sterownika, z zaznaczeniem Wa2n|ejszych elementow

. zwtoczny bezpiecznik topikowy (4A/250V, T)

. ztycze do podtaczenia zasilania 230V AC

. ztacze do podtaczenia silnika 1

. ztacze do podtaczenia kondensatora silnika 1

. ztacze do podtaczenia silnika 2

. ztacze do podtaczenia kondensatora silnika 2

7. ztacze do podtaczenia przycisku STOP (NC)

8. ztacze przyciskow sterowania recznego

9. ztacze zasilania akcesoriow +24 VDC/ max.10W
10. ztgcze do podtaczenia wyjs¢ fotokomarek, potencjat masy dla f. fototest
11. wyjscie przekaznika dodatkowego (NO)

12. ztacze lampy LED / max.6W

13. wyjscie rygla bram. 12/24VDC

14. ztgcze sygnalizacyjne

15. ztgcze do podtaczenia anteny 868MHz

16. ztacze do podtgczenia anteny 433MHz (opcja)
17. wyswietlacz LED

18. dioda sygnalizujgca zasilanie sterownika POWER
19. ztgcze programowania dla programatora MEMO
20. przyciski interfejsu uzytkownika

21. ztacze modutu 433MHz (opcja)
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Rys.3. Widok zaciskow do podtaczenia (e N L) wmotor1 [ cap1)[ wmotorz [ cap2 )
zasilania sterownika oraz DDD DDDD DD DDDD DD
podtaczenia silnikow
wraz z kondensatorami.
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* dotyczy DTM300/400/600 \(Mzs
Zaciski sitownik lewy* sitownik prawy*
zasilania 230VAC 230VAC
sieciowego max.350W max.350W

UWAGA! Ustawienia centrali niedostosowane do warunkow instalacji moga w niedtugim
czasie doprowadzic do jej zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakonczeniu etapu tworzenia
instalacji i podtaczania urzadzen, koniecznie nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowac
jej parametry pracy do biezgcej instalacji, w szczegdlnosci nalezy zawsze wyregulowac¢ moc
sitownikdw i zaprogramowad czasy otwierania oraz zamykania.

Nalezy skrupulatnie przestrzegac przewidzianych potaczen. W sytuacji niepewnosci nie probowac,
lecz zapoznad sie z odpowiednimi szczegdtowymi kartami technicznymi instalowanych urzadzen.
Btedne wykonanie potaczen moze spowodowac powazne szkody w sterowniku i pozostatych
urzadzeniach. NIEPODEACZACROWNOLEGLE DODATKOWYCHSSILNIKOW.

3.3. Opis potaczen elektrycznych sterownika

Podtaczenia do sieci elektrycznej 230VAC moze wykonac wytacznie wykwalifikowany
fachowiec, posiadajacy odpowiednie uprawnienia. Dostarczony sterownik jest od razu gotowy
do pracy. Wszystkie zainstalowane dodatkowe urzadzenia zabezpieczajgce i sterujace
podtaczamy do odpowiednich zaciskow zgodnie ze schematami potaczen.

3.3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz (L, N, PE)

Ztycze to przewidziane jest do podtgczenia zasilania sterownika z sieci elektrycznej
230VAC, 50Hz. Obwod zasilajacy, do ktorego podtgczony bedzie sterownik, powinien by¢
wyposazony w wytgcznik odcinajgcy doptyw pradu do ptyty sterujacej. Standardowo do zacisku
L podtagczamy przewod fazowy, do zacisku N przewdd neutralny, a do zacisku PE przewod
ochronny (z6tto-zielony).

3.3.2. Zaciski do podtaczenia sitownikow MOTOR 1i MOTOR 2 (PE, OPEN, COM, CLOSE)

Do zaciskow MOTOR1 nalezy podtfgczyc sitownik, ktory bedzie otwierat sie jako pierwszy
(istotne gdy skrzydta zamykaja sie “na zaktadke”). Drugi sitownik nalezy podtgczy¢ do zaciskow
MOTOR?2. Do zacisku OPEN nalezy podtaczy¢ odpowiednio przewdd otwierania sitownika, do
zacisku CLOSE przewod zamykania, do zacisku COM przewod wspolny, a do zacisku PE przewod
ochronny sitownika.




Nieuzywane wejscia fotokomorek oraz wejscie STOP nalezy programowo wytaczy¢.
Nieuzywane zaciski typu NO nalezy pozostawi¢ niepodtaczone.
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Rys.4. Schemat podtaczenia akcesoriéw do sterownika MOVATIC232.

3.3.3. Zaciski do podtgczenia kondensatorow silnikowych CAP1iCAP2
Do ztacz CAP1 i CAP2 nalezy podtaczy¢ kondensatory silnikowe, odpowiednie dla danego typu
sitownikow.

3.3.4. Zacisk sterowania recznego STOP

Do zacisku tego nalezy podtgczyc przycisk chwilowy (monostabilny) typu NC.
Nieuzywane wejscie nalezy wytgczy¢ w menu sterownika (lub zewrzec z zaciskiem GND).
Naruszenie tego wejscia spowoduje awaryjne zatrzymanie bramy.

3.3.5.Zaciskisterowaniarecznego OP, CL,SBS, PO

Do zacisku OP mozna podtaczyc przycisk chwilowy typu NO, ktdry bedzie uaktywniat
OTWIERANIE. Do zacisku CL mozna podtaczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktory bedzie
uaktywniat ZAMYKANIE. Do zacisku SBS mozna podtaczyc przycisk chwilowy typu NO, ktory
bedzie sterowat automatykg SEKWENCYIJNIE zgodnie z ustawieniami w menu sterownika. W
tym przypadku za pomocg tego samego przycisku mozna brame otworzy¢, zatrzymad i
zamkng¢. Do zacisku PO mozna podtaczy¢ przycisk OTWIERANIA CZESCIOWEGO bramy
(funkcja furtki). Wszystkie nieuzywane wejscia nalezy pozostawi¢ niepodtgczone. Zacisk
wspolny wejs¢ to zacisk GND. Uaktywnienie przycisku sterowania recznego polega na jego
chwilowym przycisnieciu (min.0,1s).




3.3.6. Zaciskizasilania akcesoriow (Accesories)
Sterownik posiada wyjscie zasilania akcesoriow 24VDC o obcigzalnosci max. 0,5A.

3.3.7.Zaciskido podtaczenia odbiornikow fotokomoérek FRX1i FRX2

Wejscia FRX1 i FRX2 dedykowane s3 odbiornikom fotokomaérek realizujgcym funkcje
bezpieczenstwa podczas ruchu bramy. Podtgczamy odpowiednio: FRX1 - wyjscie odbiornika
pierwszej pary fotokomdrek, FRX2 - wyjscie odbiornika drugiej pary fotokomdrek. Wejscie FRX1i
FRX2 przy normalnej pracy musi by¢ zwarte do GND przez styk NC. Nieuzywane wejscie nalezy
wytgczy¢ w menu sterownika lub podtgczyc do GND.

3.3.8. Zacisk wyjscia zasilania nadajnikow fotokomarek -FTX (foto-test)

Zasilanie nadajnikow nalezy podtaczy¢ pomiedzy zaciski +24V oraz -FTX niezalezne od
wykorzystania funkcji foto-testu. W przypadku ograniczonej liczby przewodéw mozna zastapic
potaczenie z zaciskiem -FTX potgczeniem z GND - jednak w tym wypadku nie ma mozliwosci
skorzystania z funkcji foto-test. Podtgczenie zasilania drugiej pary fotokomorek nalezy wykonad
tak samo. Przy witaczonej funkcji foto-test sterownik sprawdza prawidtowe dziatanie
fotokomorek. Odbywa sie to przez kontrole reakcji odbiornika fotokomorki na zanik wigzki
Swiatta z nadajnika. Jezeli wszystko jest w porzadku silnik uruchamia sie. Jesli procedura
zakonczy sie niepowodzeniem, sterownik zgtosi awarig, co jest sygnalizowane za pomocg lampy
sygnalizacyjnej i wyswietlacza LED. Foto-test ustawiamy oddzielnie dla kazdej pary
fotokomdrek w menu sterownika. Funkcja foto-test znacznie podnosi poziom
bezpieczenstwa. Wiaczenie funkcji foto-test odbywa sie w menu serwisowym sterownika.

3.3.9. Zaciskido podtaczenialampy sygnalizacyjnej 24V/6W
Zaciski stuzg do podtaczenia lampy LED na napiecie 24V, o mocy maksymalnie 6W.
Podtgczamy jg do zaciskdw LAMP+i LAMP-.

1s-1s brama / furtka w trakcie otwierania

0,5s-0,5s brama / furtka w trakcie zamykania

czas AF odliczanie czasu do zamknigcia bramy / furtki

+3s 0,255 - 0,25s | wymagany przeglad serwisowy

3x0,4s - 1s skontrolowac dziatanie fotokomorek / fototestu

6x 0,4s - 1s uszkodzenie wewnetrzne sterownika - serwis

Tab.1. Sposob pracy wyjscia dla lamp sygnalizacyjnych.




3.3.10. Zaciski wyjscia dodatkowego (OUT C)

Sterownik wyposazony jest w przekaznik z wyprowadzonymi stykami typu NO o
maksymalnej obcigzalnosci 30VAC/DC 1A, umozliwiajacy sterowanie urzadzeniem
dodatkowym, takim jak elektrozaczep, dodatkowy sterownik, oswietlenie (przy zastosowaniu
dodatkowego przekaznika o odpowiedniej obcigzalnosci), itp. Wyjscie zatgczane jest
przyciskiem pilota.

3.3.11. Zaciskido podtaczeniaryglabramowego
Sterownik wyposazony jest w wyjscie, ktore moze sterowac ryglem bramowym 12/24VDC.
Nalezy pamietac o maksymalnejobcigzalnosciwyjscia zasilania akcesoridw, fgcznie 10W.

3.3.12. Zaciski wyjs¢ informacyjnych INFO C, O ,P

S3 to wyjscia typu OC do podtaczenia modutow wejsciowych systemow automatyki
obiektu. Sposob wykorzystania informacji o bramie zamknietej [c], otwartej [o] i bedacej w
posrednim potozeniu [p] zalezy od potrzeb uzytkownika. Rownie dobrze moze petni¢ funkcje
sterowania semaforami drogowymi. Obcigzenie wyjs¢ wynosi 50mA co jest wystarczajgce do
sterowania elektromagnetycznymi przekaznikami sygnalizacyjnymi. Wyjscie posiada wspodlny
zacisk GND.

9 wejscie antenowe 868MHz

g wejscie antenowe 433MHz
(opcja dla EXT. CARD)

1
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|
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3.3.13. Zaciski anteny zdalnego sterowania
Sterownik posiada dwie sekcje zaciskow do podtaczenia anteny na czestotliwosc
868MHz (opcja 433MHz). Standardowo zamontowana jest antena drutowa 868MHz.

3.3.14.Ztacze karty radiowej EXT. CARD

Sterownik posiada ztgcze dla modutu radiowego zdalnego sterowania pracujagcego na
czestotliwosci 433MHz. Przy montazu modutu nalezy pamietac o podtaczeniu anteny 433MHz
do odpowiedniego gniazda antenowego sterownika.

3.3.15.Ztgcze programatora MEMO
Podtaczenie programatora serwisowego MEMO pozwala na dokonywanie aktualizacji
oprogramowania sterownika.




W przypadku problemoéw przy aktualizacji oprogramowania mozna wymusic tryb
bootloader'a. W tym celu przy wytaczonym zasilaniu wcisna¢ przycisk "CL" i przy nadal
wcisnietym przycisku wigczyc zasilanie sterownika.

Recznie wymuszony tryb bootloadera jest aktywny przez 10s. Po tym czasie sterownik
przechodzido normalnejpracy oile pamiec programu nie zostata wczesniej zmodyfikowana.

3.3.16.0szczednosc energii—tryb ograniczonego poboru mocy stand-by.

Aby zwiekszy¢ efektywnosc¢ energetyczng zgodnie z dyrektywa 2009/125/WE,
sterownik automatycznie przechodzi w tryb ograniczonego poboru mocy po 15 minutach od
zakonczenia ostatniego cyklu pracy. W tym trybie wszystkie wyjscia zasilania 24V zostaja
wytgczone, co zmniejsza zuzycie energii.

W sytuacjach wymagajacych czasu na wybudzenie akcesoridow ze stanu uspienia lub
zapewnienia statego zasilania urzadzen zewnetrznych, mozliwa jest dodatkowa regulacja trybu
za pomocy funkcji ,LP” w menu sterownika. Uzytkownik moze ustawi¢ czas opdznienia w
zakresie 1..15 sekund lub catkowicie wytaczyc tryb czuwania (stand-by).
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4. Opis pracy sterownika

Po wiaczeniu zasilania sterownika, nastepuje automatyczne przejscie do TRYBU
PRACY. W trybie pracy, biezacy stan sterownika i ewentualne btedy sygnalizowane sg przy
pomocy wyswietlacza LED. Wykaz mozliwych komunikatow dla bramy nieskalibrowanejibramy
skalibrowanejprzedstawiatabela ponize;.

Brama Brama

skalibrowana NIESKALIBROWANA D5 SE T gD D By

In

o1 - mruga

o1

02 - mruga

02

c1 - mruga

cl

c2 - mruga

c2

cL

Naped nieaktywny, nalezy przeprowadzi¢ nauke bramy

Trwa nauka otwierania skrzydta 1

Zakonczenie nauki otwierania skrzydta 1

Trwa nauka otwierania skrzydta 2

Zakonczenie nauki otwierania skrzydta 2

Trwa nauka zamykania skrzydta 1

Zakonczenie nauki zamykania skrzydta 1

Trwa nauka zamykania skrzydia 2

Zakonczenie nauki zamykania skrzydta 2

Brama zamknieta

CL - mruga Trwa zamykanie bramy
CL - mruga L Trwa zamykanie bramy - spowolnienie
CH Brama zatrzymana podczas zamykania
OP Brama otwarta
OP - mruga Trwa otwieranie bramy
OP - mruga P Trwa otwieranie bramy - spowolnienie
OH Brama zatrzymana podczas otwierania
Fr Brama czesciowo otwarta - furtka
E1 Uszkodzenie wewnetrzne sterownika (obwdd sterowania) - serwis
E2 Naped nieaktywny, naruszony obwod wytgcznika STOP
E2 - mruga Brama zatrzymana na skutek naruszenia obwodu wytgcznika STOP
E3 Naped nieaktywny, skontrolowac dziatanie fotokomorek / fototestu
E3 - mruga Brama zatrzymana po zadziataniu fotokomorki
E4 Uszkodzenie wewnetrzne sterownika (uktad radiowy) - serwis
Er W trakcie nauki przekroczony czas pracy silnika powyzej 120s
PU Naped nieaktywny, pozycja bramy nieznana
(tylko przy zamykaniu)

Tab.2. Mozliwe wskazania na wyswietlaczu sterownika.
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5. Programowanie sterownika
Programowanie napedu odbywa sie przy pomocy przyciskow "ESC", "v", "A", "OK",
znajdujacychsie na sterowniku napedu oraz cyfrowego wyswietlacza LED.

5.1. Dostep do menu sterownikai poruszanie sie ponim

Dostep do menu sterownika uzyskuje sie po uprzednim wprowadzeniu
czterocyfrowego kodu serwisowego. Kod wprowadzamy od "lewej do prawej". Wprowadzanie
rozpoczyna sie od nacisniecia dowolnego przycisku. Nastepnie zmiany wartosci cyfr
dokonujemy za pomocg przycisku "A" lub "v". Na kolejng pozycje w prawo przechodzimy
przyciskiem 'OK", natomiast w lewo (do poprzedniej cyfry) przyciskiem "ESC". Po
wprowadzeniu kodu zatwierdzamy go przyciskiem "OK", na wyswietlaczu powinna pojawic sie
pierwsza pozycjaw menu sterownika. Fabryczny kod serwisowy to 1234.

Dostep do menu sterownika mozliwy jest jeszcze przez 5 minut od ostatniego wyjscia z
menu. Potym czasie konieczne bedzie ponowne podanie kodu serwisowego.

Bedac w menu sterownika przetgczanie pomiedzy funkcjami realizujemy przyciskami
"A"["v". Na kolejny poziom menu lub do edycji parametru wchodzimy przyciskiem "OK" i tym
samym przyciskiem zatwierdzamy zmiany. Cofniecie w menu lub wyjscie z edycji bez zmian
uzyskamy naciskajac przycisk "ESC".

5.2. Pierwsze uruchomienie - analiza potrzeb i sprawne dostosowanie ustawien napedu
Aby sprawnie przeprowadzi¢ proces programowania sterownika nalezy zachowac
nastepujaca kolejnosc:
Krok 1: Przeanalizowac¢ tabele z poszczegdlnymi ustawieniami sterownika i wybrac
odpowiednie funkcje.
Krok 2: Przeprowadzic kalibracje bramy.
Krok3:Sprawdzi¢ poprawnosc dziatania i ewentualnie powtorzy¢ programowanie.

Funkcja sterownika

Definicja

Parametr
Ustawienia
fabryczne

g1 Nauka czasow - 5xOK, skasowanie czasow powoduje tez skasowanie kalibracii

Uchylanie bramy - funkcja furtki: oF - wylaczona, 1..99% petnego otwarcia

Furtka bramy

Fotokomorki Ustawienia barier podczerwieni

F1. F2 Wybér ustawien fotokomérki F1 lub F2

br/st/re | Reakcja przy otwieraniu F1/F2: br - brak reakcii, st - stop, re - rewers

br/st/re P21 0710 Reakcja przy zamykaniu F1/F2: br - brak reakgii, st - stop, re - rewers

on/oF iy Fototest fotokomarki F1/F2: on - wigczony, of - wytgczony

oF,
0.1..9.9

Autozamykanie po foto F1/F2: oF - wytaczone, 0,1...9,9 minut od

AF zwolnienia bariery do rozpoczecia zamykania

oF auto-foto

Tab.3a. Widok funkcji dostepnych w menu sterownika.
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18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37

38

Funkcja sterownika

Parametr

w

Ustawienia
fabryczne

Definicja

Sitowniki

Ustawienia sitownikow

Wybor sitownika A1 lub A2

sita

Sita

start op A1

Wyprzedzanie przy otwieraniu (tylko A1)

start cl A1

Opodznienie przy zamykaniu (tylko A1)

Piloty

Programowanie pilota (programujemy funkcja — przycisk). Na koncu
wy$wietla sie numer pozycji na ktérej zapisano pilota.

otworz

Programowanie dla funkcji otworz

zamknij

Programowanie dla funkcji zamknij

kolejno

Programowanie dla funkcji krok po kroku, otwérz - stop - zamknij - stop

furtka

Programowanie dla funkcji otworz furtke, otwieranie cze$ciowe bramy

stop

Programowanie dla funkcji stop - zatrzymanie bramy

outc

Programowanie dla funkcji out c - dodatkowe wyjscie przekaznikowe

Usun pilota

Usuwanie pilota ze wskazanego rekordu w pamieci sterownika

Pamieé
pilotéow

Wyswietla wolne pozycje w pamieci pilotéw. Po zatwierdzeniu 5x"OK"
kasowana jest pamie¢ pilotéw.

Auto -
zamykanie

Czas automatycznego zamykania bramy / furtki w minutach

Wejscia

Sekwencja sterujgca dla wejs¢ sterownika

stop

Zachowanie wejscia STOP w sterowniku:
on - wigczone, oF - wytgczone, rE - cofnigcie i zatrzymanie

sbs

Schemat dziatania sterowania SBS:
oS - open-stop-close-stop, oc - open-close, or - open-stop-close-revers

Blokady

Ustawienia blokad

prosta

Blokada funkgcji prostego dopisywania pilotow

zdalna
Elektrozamek|
Sygnalizacja
Wyjscie C
Cykle

Serwis

Spowolnienia

zamykanie
otwieranie
zamykanie

otwieranie

PIN

Reset
ustawien

Au 0,10..Fé,9 oF
SE -
St on/oF/rfE | oF
Sb oS/oc/or | oS
bL -
Pd on/oF oF
Zd on/oF oF
rG oF/12/24| oF
Sr of,1...10| oF
cC bi/0,1..9,9] 0
LC 0..9999 0
CP of, 1..10| oF
Lo -
L1/L2 -
tc | -5..0.5 0
to | -5..0.5 0
rc |oF, 1.5 oF
ro |oF 1...5 oF
Pn | 0000 (rﬁ&) 0000..9999| 1234
FA
LP oF/1.15| on

Zasilanie

Blokada funkgcji zdalnego dopisywania pilotow

Funkcja uruchamia elektrozamek przed otwarciem bramy (zasilanie 12 lub 24V)

Sygnalizacja przed ruchem bramy: of - wytgczona, 1..10 czas sygnalizacji w
sekundach

Funkcja wyjscia C: bl - bistabilny, 0.1...9.9 - monostabilny z czasem o
wskazanej dtugosci [min]

Licznik cykli. Po przekroczeniu liczby max. wy$wietlanej dodatkowo $wieci
kropka. Kasowanie licznika - 5x"OK"

Prog sygnalizacji serwisowej w tysigcach cykli. Kasowanie licznika - 5x"OK"

Korekta obszaréw spowolnien

Wybor sitownika A1 lub A2

Obszar spowolnienia podczas zatrzymania przy zamykaniu

Obszar spowolnienia podczas zatrzymania przy otwieraniu

Obszar spowolnienia podczas ruszania przy zamykaniu

Obszar spowolnienia podczas ruszania przy otwieraniu

Zmiana kodu instalatora - 2 krotne podanie kodu w celu zabezpieczenia przed
pomytkg

Przywrécenie ustawien fabrycznych bez kasowania pam. pilotéw - 5x"OK"

Tryb low power (of - wytgczony, 1.. 15 czas wybudzania z uspienia w sekundach)

Tab.3b. Cigg dalszy widoku funkcji dostepnych w menu sterownika.



5.3. Dopisywanie pilotow do sterownika
Programowanie pilotow moze odbywac sie na3 sposoby.

1. Proste dopisywanie pilotow z wykorzystaniem przyciskow sterownika:

- wcisngci przytrzymac odpowiedni przycisk na sterowniku: OP-otworz, CL - zamknij, SBS - krok
po kroku, PO - furtka;

- po3snawyswietlaczu zacznie migac¢ odpowiedni komunikat: "oP"/"CL"/"Sb" /"Fr";

- w tym czasie (przy wcigz wcisnietym przycisku sterownika) nalezy nacisng¢ przycisk
dodawanego pilotg;

-wybranafunkcjazostanie przypisana wybranemu przyciskowi pilota;

- zostanie wyswietlony numer pilota w pamieci sterownika.

Procedura prostego dopisywania pilotow zakonczy sie po prawidtowym dopisaniu pilota lub po
puszczeniu przycisku sterownika. Dany przycisk pilota mozna programowac wielokrotnie, zmieniajac
jegofunkcje.

2. Zdalne dopisywanie pilotow bedqcych w zasiequ radiowym sterownika bez wglgdu w sterownik

-nalezy nacisnaciprzytrzymadna15s dowolny przycisk dopisanego wczesniej pilota;

-nastepnie w ciggu 3s nalezy nacisng¢ dowolny przycisk w dopisywanym pilocie na15s;

- jesli wszystko przebiegto prawidtowo nowy pilot bedzie posiadat ustawienia pilota wczesniej
uzytegow procedurze zdalnego dopisywania.

Procedura dziata wytgcznie w zasiegu radiowym sterownika do ktorego chcemy dopisac pilota!

3. Proceduradopisywania pilota przez menu sterownika:

-wejs¢ domenu za pomocg kodu serwisowego;

- przejsc¢ do funkcji,,PP”;

- nastepnie nalezy wybrac funkcje ktorg przycisk pilota ma realizowac (OP-otworz, CL - zamknij,
SBS - krok po kroku, PO - furtka);

-wcisng¢wybrany przycisk pilota;

- prawidtowe dopisanie pilota sygnalizowane jest wyswietleniem pozycji pod jaka zostat
zapisany, a nastepnie trzykrotnym zamruganiem kropki na wyswietlaczy;

- nastepnie sterownik wroci do wybranejwczesniejfunkcjiumozliwiajgc dodanie kolejnego pilota.

5.4.Zmianalub usuwanie ustawien przyciskow pilota

Aby zmienic ustawienia przyciskdw w pilocie nalezy ponownie dopisac przyciski do nowo
wybranych funkgcji. Jesli nie chcemy wykorzystywac dopisanego wczesniej przycisku nalezy usunac z
pamiecisterownika pilotaiew. ponownie doda¢ wybrane przyciskitakiego pilota we wtasciwy sposob.

5.5.Usuwanie pilota, kasowanie pamieci pilotow
Usuwanie pilota mozna zrealizowac na dwa sposoby.
1.Usuwanie pojedynczego, wybranego pilota z poziomu menu sterownika:
-wejs¢ domenu za pomocg kodu serwisowego;
- przejsc do funkgji"UP”;
-wybrac komorke pamieciw ktorejzapisany jest usuwany pilot;
-nacisnac 5x przycisk "OK" w celu zatwierdzenia funkcji usuniecia pilota.
2.Usuwanie wszystkich pilotow z poziomu menu sterownika, kasowanie pamieci pilotow:
- wejs¢ do menu za pomocg kodu serwisowego;
- przejsc do funkcji"PF”;
-nacisnac 5x przycisk "OK" w celu zatwierdzenia usuniecia pilota.
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5.6.Sposob reakcji wejsc¢ fotokomorek
Ustawienia trybu pracy fotokomoérek:
- po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika przejsc¢ do funkgji,,bA”;
-nastepnie nalezy wybrac wejscie dla ktérego chcemy dokonaczmian: F1lub F2;
-wybracltryb pracy dla otwierania: br - bez reakgcji, st - stop, re - rewers, zamykanie;
-wybracltryb pracy dlazamykania: br - bez reakgji, st - stop, re - rewers, otwieranie;
Dodatkowo w ustawieniach fotokomorki mozna: wigczy¢ / wytaczyc funkcje foto-testu oraz aktywowac
auto-foto zamykanie (zamykanie automatyczne bramy jesli nie bedzie naruszen bariery przez ustalony
czas). Ustawieniadomyslne fotokomorki: F1- wytgczona, F2 - wytgczona.

5.7.Programowanie "szerokosci" furtki

Funkcja furtki - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika przejsc do funkgji
.Fr”. Nalezy wybrac procentowg wartos¢ szerokosci otwarcia przyjmujac petne otwarcie bramy jako
100%. Zakresregulacji dla otwierania w trybie furtki wynosi od 1% do 40%.

5.8. Programowanie funkcji automatycznego zamykania bramy

Automatyczne zamykanie - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika
przejsc do funkcji ,Au”. Nalezy wybrac czas, w minutach, po jakim nastgpi automatyczne zamkniecie
bramy.

5.9.Kalibracja bramy przy pierwszym uruchomieniu napedu
Przed rozpoczeciem kalibracji nalezy upewnic sie, ze na drodze bramy nie stojg zadne

przeszkody. Podczas kalibracji nalezy dokonac ustawien czaséw pracy sitownikdw przy otwieraniu i

zamykaniu. Podczas kalibracji nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc - wszystkie zabezpieczenia

sterownika sg nieaktywne. Poprawnie przeprowadzona procedura gwarantuje niezawodng i

bezpieczng prace bramy.

W celu kalibracji bramy po wykonaniu petnejinstalacji napedu nalezy:

Krok1: Wigczy(¢ zasilanie.

Krok2: Dopisac do napedu nadajnik lub podtaczyc¢ akcesorium do jednego z wejs¢ sterowania
niezbedne do sterowania bramg w procesie kalibracji.

Krok3: Kluczykiem odblokowac naped. Ustawic skrzydta bramy w pozycji zamknietej. Nastepnie
zablokowac napedy.

Krok4: Za pomocg nadajnika lub podtaczonego akcesorium wywotac ruch 1 skrzydta bramy.
Skrzydto zacznie sie poruszac w kierunku otwierania, wyswietlacz LED wskaze mrugajace "ol".
Nastepnie za kazdym razem gdy jedno ze skrzydet osiggnie pozycje kranncowa, wywotac dalsze
reakcje bramy zgodnie z sekwencja: 0l - mrugajace 02 - 02 - mrugajace c2 - c2 - mrugajace cl - cl.

Krok5: Kalibracja bedzie zakonczona gdy brama bedzie zamknieta, a wyswietlacz wskaze "CL".

Krok6: Sprawdzi¢ dobor obszarow spowolnienia. Brama powinna poruszac sie ruchem zwolnionym
przed osiggnieciem potozen kraricowych. W razie potrzeby przeprowadzi¢ korekte obszarow
spowolnienia.

Krok7: Sprawdzic prawidtowe dziatanie fotokomodrek. Wykonad pomiar sity na krawedzi
zamykajgcej. Sprawdzic czy ograniczenie sity jest zgodne ze specyfikacjg podang w zatgczniku A
normy PN-EN 12453. Sita dynamiczna gtéwnej krawedzi zamykajgcej nie moze przekraczac¢ 400N
na obszarze 50cm od stupka, 1400N na pozostatym obszarze, czas dynamiczny nie moze
przekraczac 750 [ms] wg normy PN-EN12453. Znaczne poprawienie parametrow w zakresie sit
dynamicznych mozna uzyskac stosujac na krawedzi skrzydta bramy amortyzujacy profil gumowy.
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5.10. Kasowanie kalibracji. Ponowna kalibracja napedu.

Przed wykonaniem tego punktu ustaw brame w pozycji zamknietej lub upewnij sie, ze
posiadasz kluczyk do odblokowania bramy.

W przypadku koniecznosci przeprowadzenia ponownej kalibracji napedu nalezy najpierw
skasowac dotychczasowe ustawienia kalibracji. Po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu
sterownika przejs¢ do funkcji "Ln". Aby skasowac kalibracje nalezy wcisng¢ 5x"OK". Po skasowaniu
kalibracji kolejne uruchomienie bramy rozpocznie proces kalibracji, ktory nalezy przeprowadzic tak
jak w przypadku pierwszego uruchomienia napedu.

5.11. Dodatkowa korekta spowolnien

Korekta obszaréw spowolnienia - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika
przejs¢ do funkcji ,Lo”. Nastepnie nalezy wybrac¢ pomiedzy skrzydtem L1/L2 i dalej wybrac korekte
wybranego obszaru spowolnienia. Po kazdej zmianie obszaru spowolnienia sterownik kasuje
ustawienia kalibracji. Wymagane jest ponowne przeprowadzenie automatycznej kalibracji,
zaczynajac od ustawienia bramy w pozycjizamknietej.

5.12. Ustawieniafabryczne sterownika

Przywracanie ustawien fabrycznych - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu
sterownika przejs¢ do funkcji ,FA”. Aby przywroci¢ ustawienia fabryczne nalezy wcisng¢ 5x"OK".
Wartoscifabryczne ustawien pokazane sg w tabeli funkcji. Funkcja nie kasuje pamieci pilotow.

5.13.Kod zabezpieczajgcy menu

Zmiana kodu serwisowego: nalezy w menu sterownika przejs¢ do funkgji ,Pn”. Nastepnie
nalezy dwukrotnie wprowadzi¢ nowy kod serwisowy. Utrata kodu spowoduje koniecznos¢ wystania
sterownika do serwisu producenta.

5.14. Diagnostyka napedu - nieprawidtowosci podczas uzytkowania napedu

Sterownik napedu wyposazony jest w szereg mechanizmdw diagnostycznych
pozwalajgcych okresli¢ czy naped wymaga przegladu technicznego lub naprawy. Po odpowiednim
skonfigurowaniu sterownika potrzeba konserwacji serwisowej lub naprawy bedzie automatycznie
sygnalizowana.

Maksymalna wartosc licznikow wskazywana na wyswietlaczu to 9999. Po przekroczeniu tej
wartosci jezeli wskazanie nie zostanie skasowane obok wskazania wyswietli sie kropka. Aby skasowac
liczniki nalezy wejs¢ do menuiwybrac wtasciwy licznik a nastepnie nacisngc 5x"OK".

Dostepne sg nastepujace funkcje diagnostyczne:

- licznik cykli pracy - jako cykl pracy zaliczany jest peten ruch bramy od zamkniecia do otwarcia i
ponownie dozamkniecia;

- licznik serwisowy - po ilu cyklach w tysigcach naped ma zgtaszac na wyjsciu lampy sygnalizacyjne;
koniecznos$¢ wykonania prac konserwacyjnych automatyki.

- sygnalizacja btedow napedu za pomocq wyjscia sygnalizacyjnego i wyswietlacza LED - znaczenie
poszczegolnych komunikatow opisane jest w tabeli pokazujgcej sposdb pracy lampy oraz tabeli
komunikatow sterownika. Wymagana jest w takim przypadku interwencja osoby wykwalifikowanej
w celu ustaleniaiusuniecia awarii automatyki.
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6. Kontrola prawidtowosci dziatania automatyki

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspétpracujacych, zwtaszcza
zabezpieczajacych, nalezy wykona¢ proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki.
Proby te powinny zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majacy swiadomosc
istniejacych zagrozen! Proby ostateczne sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Poszczegolne komponenty, jak silnik, fotokomorki, itp. moga wymagac specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych w instrukcjach
danych komponentow. UWAGA! Brama, zarowno podczas otwierania jak i zamykania, powinna
stawiac jednakowy opor sitownikowi. Ptaszczyzna bramy powinna by¢ usytuowana wzgledem
ziemi w taki sposob, aby podczas otwierania i zamykania bramy nie nastepowato zréznicowanie
oporow na skutek dziatania sitgrawitacji.

7. Konserwacja zespotu automatyki
Czynnosci mozliwe do wykonania przez przeszkolonego uzytkownika po doktadnym

zapoznaniu sie z instrukcjg dostarczong wraz z wyrobem. W bramach z napedem elektrycznym co
najmniejrazna3 miesigce nalezy:

- sprawdzi¢ prawidtowosé wyregulowania wytgcznikdw kraricowych,

-sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania elektrycznych urzadzen zabezpieczen poprzez
zasymulowanie warunkow pracy,

- sprawdzic fotokomorki - poprzez zasymulowanie warunkow,

- sprawdzi¢ mechanizmrecznego odblokowania napedu,

- sprawdzic czy przewody elektryczne nie wykazujg oznak zuzycia,

-regularnie czysci¢ obudowe fotokomorek oraz klosz lampy sygnalizacyjnej,

- przynajmniejraz na 12 miesiecy nalezy skontrolowac/wymieni¢ baterie zasilajgce nadajniki.
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UTYLIZACIA

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych nie mozna wyrzucac razem z odpadami gospodarczymi.
Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje mozliwosc zachowania naturalnych zasobdw Ziemi na dtuzej i
zapobiega degradacji sSrodowiska naturalnego.

WARUNKIGWARANCIJI

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Wprowadzajacy udziela gwarancji
na podstawie prawidtowo wypetnionej karty gwarancyjnej i dokumentu sprzedazy. Wprowadzajacy
zobowiazuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
wprowadzajgcego. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu, zatgczajac kopie
dowodu zakupu, prawidtowo wypetniong karte gwarancyjng i krdtki, jednoznaczny opis uszkodzenia.
Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w
pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych
requlacji, przerébek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegdtowe warunki udzielania gwarancji regulujg stosowne
akty prawne.

DTM System niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z dyrektywa 2014/53/EU; 2014/30/EU;

2014/35/EU; 2006/42/EU, 2009/125/WE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
adreseminternetowym: www.dtm.pl
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